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Mars't Kesfi

ABD'ye ait Curiosity (Merak) adli yeni nesil kasif robotun 6 Agustos'ta
Mars yiizeyine inmesi bekleniyor. Kasifin baslica gorevi -ayni kendin-
den dnceki Spirit ve Opportunity gibi- Kizil Gezegen'de milyarlarca
yil once var oldugundan artik neredeyse emin olunan yasama dair
yeni ipuclar bulmak. ABD Ulusal Havacilik ve Uzay Dairesi NASA ta-
rafindan gelistirilen bu yeni nesil kasif robot, ayni zamanda NASA'nin
simdiye degin bagka bir gezegene gonderdigi en gelismis robot.
NASA'nin tek korkusu ise, bu gdrev sirasinda aracan Mars'a inene ka-
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dar uzayin derin boslugunda kat edecegi milyonlarca kilometre yol
degil, Curiosity'nin inigi sirasinda yasanacak son yedi dakika. Korku
dolu bu son yedi dakikanin son asamasinda, ufak bir otomobil bi-
yukliigiindeki Curiosity yeni geligtirilen bir ving sistemi ile Mars yiize-
yine indirilecek. Simdi buyrun, yolculugunun en son ama en 6nemli
asamasini kazasiz belasiz atlatmasini iimit ettigimiz Curiosity'nin
gorevinin ne oldugunu, oniinde duran engelleri ve teknik ozellikle-
rini inceleyelim.
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Curiosity'yi uzaya tastyan Atlas V 547 roketi

Hedefler

Diinyamizdan Marsa olan yolculuguna
26 Kasim 2011de bir Atlas V 541 roketi ile
baslayan Curiosity'nin toplam 570 milyon
km yol kat ederek 8 aydan biraz daha uzun
stirecek bir yolculuktan sonra 6 Agustosta
Marsa inmesi bekleniyor.

Mars ylizeyinde en az bir Mars yi1-
i (687 Diinya giinii) kalmasi planlanan
Curiosity'nin baglica bilimsel gorevleri ara-
sinda Mars'ta daha 6nceden yasam oldu-
guna dair kesin kanitlar aramak da var.
Mars kasifi, bu kapsamda sahip oldugu 10
bilimsel cihazin yardimiyla Mars'ta 6zel-
likle yasamin yapitaslarini olusturan hid-
rojen, azot, oksijen, karbon, fosfor ve kii-
kiirt gibi kimyasal elementlerin bulunup
bulunmadiginy, su ve karbondioksit dagi-
lim oranini ve biyolojik siiregleri tetikleye-
bilecek organizmalarin var olup olmadi-
g1 aragtirarak, Mars'ta var olabilecek ya-
sam tiirlerini tespit etmeye calisacak.
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Seyir Asamasi Modiilii

Bunlarin disginda Curiosity, Mars at-
mosferinin son dort milyar yilda hangi
evrelerden gectiginin ve Mars ylizeyinde-
ki kayalarin hangi siiregler sonucunda ve
nasil olustugunun anlagilmasina yardimei
olacak temel ¢alismalar da yapacak.

Mars Bilim Laboratuvan

Curiosity Marsa yolculugunu Mars Bi-
lim Laboratuvar1 (Mars Science Labora-
tory, kisaca MSL) olarak adlandirilan ve
toplam bes modiilden olusan bir kapstiliin
i¢inde yapryor:

Seyir Asamasi1 Modiilii (MSL-The Cru-
ise Stage): Dort metre ¢apinda, dort yiiz
kg agirhgindaki bu Seyir Asamas: Modii-
lii, Mars Bilim Laboratuvarimin (MSL)
Diinyadan Marsa ugusu sirasinda yonetil-
mesini sagliyor. Modiiliin i¢inde ayrica ile-
tisim ve sicaklik ayarlar1 icin gerekli parca-
lar da var. MSLnin Mars atmosferine giri-
si sirasinda Curiosity’i Marsa tagtyacak di-
ger tim modiiller ile iletisimin gercekles-
tirilmesini saglamak da bu modiiliin bas-
lica gorevleri arasinda. Modiilde ayrica
MSLnin uzaydaki seyri sirasinda tam ola-
rak hangi konumda bulundugunun tespit
edilmesini saglayan bir Yildiz Algilayici ile
iki Giines Algilayici bulunuyor.

Kapsiil Modiilii (MSL-Shell): Lock-
heed Martin tarafindan tretilen 731 kg
agirligindaki bu Kapsiil Modiilii sayesin-
de Curiositynin Inis Asamas1 Modiilii ile
Mars atmosferine girisi sirasinda yasana-
cak sarsintilardan ve diger olast tehlike-
lerden korunmasi planlaniyor. Kapsiiliin
tist boliimiinde Mars ylizeyine inis sirasin-
da erisilecek yiiksek hizin frenlenmesinde
kullanilmak tizere yerlestirilmis bir para-
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inis Asamas1 Modiilii

siit var (inis sirasinda agildiginda 16 m ¢a-
pina ve 50 m boyuna erisecek olan bu pa-
ragiitte Curiosity’i tutacak olan toplam 80
ip var). Ayrica kapsiilde ayni Seyir Asama-
st Modiili'nde oldugu gibi, farkli yapilarda
bir¢ok anten ve gerek uzaydaki seyir sira-
sinda gerekse Mars atmosferine girildigin-
de modiiliin gerekli manevralar1 yapabil-
mesini saglayacak 8 kiigiik motor ve den-
geleyiciler de bulunuyor. Modiiliin alt bo-
limii ise agagida ayrintilarini verdigimiz
bir 1s1 kalkanindan olusuyor.

Isi Kalkani Modiilii

Inis Asamasi Modiilii (MSL-Descent):
Inis Asamasi Modiiliiniin Mars yiizeyin-
den yaklagik 1800 m yiiksekteyken ve pa-
ragiitten ayrildiktan sonra harekete ge¢me-
si planlaniyor. Bu modiile entegre edilmis
toplam sekiz motorun gérevi Mars yiize-
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yine inisten 6nceki frenleme manevralari-
n1 gergeklestirerek Curiositynin Mars yii-
zeyine yumusak bir sekilde inmesini sag-
lamak. Modil TDS (Terminal Descent
Sensor) olarak adlandirilan ¢ok gelismis
bir radar sistemine de sahip. Bu radarin
gorevi, inis sirasinda modiiliin Mars yii-
zeyine olan yiiksekligini ve al¢alma hizi-
n1 hesaplamak. Fakat modiiliin sahip ol-
dugu en 6nemli asil mekanizma SkyCra-
ne olarak adlandirilan 1,2 tonluk bir sis-
tem. Bu sistemin gorevi, Mars yiizeyinden
yaklasik 15 m yiikseklikte harekete gecerek
Curiosity’i 8 m uzunlugundaki iplerin yar-
dimiyla Mars yiizeyine giivenli bir sekilde
indirmek. Curiosity'nin indirilmesi gorevi-
ni tamamlayan modiiliin bundan sonraki
gorevi ise motorlarina son bir kez daha gig
vererek inis alanindan yaklasik 100 m ile-
rideki bir bolgeye inmek.

NASA tarafindan gelistirilen ve ilk defa
kullanilacak olan bu sistem, bugiine kadar
Spirit ve Opportunitynin iniglerinde kulla-
nilan teknikten ¢ok farkli, adeta devrim ni-
teligi tastyan bir teknige sahip. Bu yeni inis
teknigi sayesinde bugiine kadar yasanan
bazi problemlerin artik hemen hemen hi¢
yasanmayacagi ve gelecekte diger gezegen-
lere gonderilecek araglarin bu sekilde en
kayalik bolgelere bile ¢ok giivenli bir sekil-
de indirilebilecegi diisiiniiliiyor.

Arag¢ Modiilii (MSL-Rover Curiosity):
Bu modiilde tiim misyonun ana kahra-
mant olan Curiosity bulunuyor. Curiosity
gorev stiresince gerekli olacak tiim bilim-
sel cihazlar1 ve 6nemli iletigim sistemleri-
ni barindirtyor. Kendisi de -Mars'a ugus s1-
rasinda daha az yer kaplamasi i¢in- Arag
Modiilirniin iginde katlanmus bir sekilde
yer aliyor.

Is1 Kalkan1 Modiilii (MSL-Heat Shi-
eld): Yukarida da belirtildigi gibi Ist Kal-
kam Modiilii, Kapsiil Modiiliintn alt bo-
limiini olusturuyor. Adindan da anlagila-
cag1 gibi bu modiiliin ana gérevi Mars at-
mosferine giris sirastnda MSLyi yaklagik
2000°C’ye varan sicakliklardan korumak.
Toplam yedi Basing ve Sicaklik Algilayici-
st olan 4,5 metre ¢apindaki bu Ist Kalkant,
bugiine kadar NASA tarafindan uzay ca-
lismalar1 kapsaminda gelistirilmis en bii-
yiik ve gelismis 1s1 kalkani.

Curiosity'nin Teknik Ozellikleri

Kendinden 6nceki Mars kasifleri Spirit
ve Opportunity ile karsilastirildiginda da-
ha fazla bilimsel aragtirma cihazina ve ha-
reket yetenegine sahip olan Curiosity baska
teknik yonlerden de onlardan ¢ok daha iis-
tiin bir yapida.

Enerji Uretimi: Curiositynin getirdigi
en onemli yeniliklerden biri de Mars yii-
zeyinde hareket etmek ve calisma yapmak
icin gereken enerjinin {retilmesi i¢in kul-
lanilan yoéntem. Kendinden 6nceki arag-
lardan farkli olarak giines panellerinden
saglanacak enerjiyle degil de radyoaktif
plitonyumun parcalanmasi sonucu or-
taya ¢ikacak 1siin elektrik enerjisine do-
niistiiriilmesiyle ¢alisacak olan Curiosity,
bu amag igin ABD Enerji Bakanlig1 tara-
findan 6zel olarak gelistirilmis MMRTG
(Multi-Mission Radioisotope Thermoelect-
ric Generator, kisaca MMRTG) adl bir je-
neratdr kullaniyor. Jenerator 1s1y1 giivenilir
sekilde elektrige ceviren bir niikleer pilden
olusuyor. MMRTG, kendi i¢inde iki ana
boliime ayriliyor: Birinci bolimde ham-
maddesi pliitonyum-238 dioksit olan bir
1s1 kaynag var. Tkinci béliim, pliitonyum-
daki 1s1 enerjisini elektrik enerjisine ¢evir-
mekle gorevli. (MMRTGde kullanilan plii-
tonyum silah yapiminda kullanilan plii-
tonyumdan farkli oldugu icin, bir patla-
ma olmasi ve dolayisiyla Curiositynin ha-
sar gormesi olasilig1 yok. Ayrica yine NA-
SA tarafindan bildirildigine gore aracin bir
kaza yapmasi ve bu boliimiin zarar gorme-
si durumunda radyoaktif sizinti olasihig
sadece % 0,4.)

Enerji tiretiminde kullanilacak bu yeni
yontem hayli yenilik¢i ve giivenilir olma-
sinin yani sira 6nceki nesil araglarda kulla-
nilan giines panellerine oranla aracta gok
daha az yer kapliyor ve boylece aracin da-
ha fazla bilimsel cihaz tasimasina imkan
veriyor.

Bu yeni teknoloji Curiositye geceleri ve
Giines'in ufukta hemen hemen hi¢ goriin-
medigi koyu Mars kiglarinda da hareket
etme yetenegi saglamakla kalmayacak, ay-
n1 zamanda aracin i¢ aksaminin Mars so-
guklarindan korunmasi i¢in gereken ener-
jinin kesintisiz olarak saglanmasimi da
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miimkiin kilacak. Bu &zellik -55°C’yi bu-
lan Mars soguklarinda bile Curiositynin
gorevlerini  gergeklestirilebilmesi agisin-
dan ¢ok 6nemli bir faktér. (MMRTG ara-
cin hemen arka boliimiinde yer aliyor.)

Elektronik Donanim: Curiosityde
RCE (Rover Computer Element) olarak ad-
landirilan toplam iki bilgisayar var. Sistem,
gorev sirasinda ayni anda bu iki bilgisayar-
dan sadece biri aktif olarak ¢aligacak se-
kilde programlanmus (bilgisayarlardan bi-
rinin arizalanmasi durumunda yedekteki
bilgisayar devreye girerek gorevin tiim so-
rumlulugunu devralacak).

Her bir bilgisayarm ana beyni, Po-
werPC 750 mimarisine ve 200 MHz is-
lem giiciine sahip bir BAE RAD 750 mik-
roislemciden olusuyor. Tipk: daha 6nceki
gorevlerde oldugu gibi bu gorev i¢in 6zel
olarak hazirlanmis bu mikroislemci tiiri,
donanimlar igin zararli olabilecek uzay-
daki her tiirlii 151na kargt 6zel olarak kap-
lanmis. Her bir RCEde ayni zamanda 2
GB kapasiteli bir sabit disk var (Spirit ve
Opportunitynin sahip oldugunun yakla-
sik sekiz kat1). Bunun yani sira her bir sis-
tem 256 MB bityiikligiinde bir RAM ile
256 kByte kapasitesinde bir EPROMa sa-
hip. Tiim bilgisayar sistemi 6zellikle -55°C
ile +125°C arasinda sorunsuz ¢alisacak se-
kilde tasarlanmus.

Ara¢ Modiili
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Yazilim: Programlama dili C Mars’ta!:
Kolaylikla tahmin edilecegi gibi Curiositye
gercekten hayat veren esas faktor yukarida
anlatilan donanim unsurlar1 degil, aksine
kendisine “biling” veren otonom bir yazi-
lim. Curiosity son derece bagimsiz bir se-
kilde hareket edebilen, otonom bir yazi-
lim ile hayat buluyor. S6z konusu yazili-
mun gelistirildigi programlama dili ise he-
men hemen her yerde karsimiza ¢ikan ef-
sanevi programlama dili C (bkz. “Efsane
Programlama Dili: C, Bilim ve Teknik, s.
62-64, Mart 2012). Curiositye hayat veren
bu yazilim toplam 2,5 milyon satirlik bir
C-kodundan oluguyor.

Diinya ile iletisimin saglanmasi: Cur-
iosityde, Diinyadaki merkez istasyon ile
iletisim kurmak icin birbirinden bagimsiz
toplam iki iletisim kanali var. Bunlardan
birincisinin (High Gain Antenna, HGA)
gorevi Diinyadan gelen komutlar: almak
ve Curiositynin durumuna ait bilgileri
Diinya'ya gondermek. Ikincisinin (Rover
UHF Antenna, RUHF) gorevi sadece yiik-
sek hacimli bilimsel bilgilerin Diinya’ya
ulagmasini saglamak. Aracta ayrica RLGA
(Rover Low Gain Antenna, RLGA) olarak
adlandirilan bir anten daha var. Bu ante-
nin gorevi ise HGA-Anteninin ¢alismadi-
&1 durumlarda devreye girerek s6z konusu
antenin goérevini yerine getirmek.

Ug anten de aracin arka tarafina yerles-
tirilmis (bkz. RUHF-Anteni, RLGA-Anteni
ve HGA-Anteni).

Motor giicii: Curiosity, her biri 51 cm
¢apinda toplam dort aliiminyum tekerlek
sayesinde hareket edecek. Bu tekerlekle-
rin her birinin 90°lik ac1 ile donme yete-
negine sahip olmasi araca kendi etrafinda
kolaylikla 360° dsnme yetenegi kazandiri-
yor. Curiosity gliglii motoru sayesinde ku-
ramsal olarak saniyede 4 cm hizla ilerleme
yetenegine sahip, fakat NASA yetkilileri
oOzellikle de ara¢ Mars yiizeyinde seyir ha-
lindeyken gereksiz higbir riske girmek is-
temediginden, aracin normal sartlar altin-
daki hizinin saniyede 0,15 ile 0,45 cm ara-
sinda olacagi tahmin ediliyor, bu da aracin
giinde 100 m ila 300 m mesafe kat edecegi
anlamina geliyor.

Curiosity giicli motoru sayesinde 45°
egimli arazide ilerleyebilecek, 75 cm yiik-
sekligindeki engelleri asabilecek kapasi-
tede. Fakat yukarida da belirttigimiz gi-
bi Curiosity yliksek derecede otonom bir
yazilim ile ¢alisiyor ve normal sartlar al-
tinda 30°den daha egimli arazilere gir-
meyecek sekilde hareket ediyor. Bu 6zel-
lik aracin Mars yiizeyindeki gorevleri-
ni daha giivenilir ve hizli bir sekilde ye-
rine getirmesini de saglayacak, ¢linkii
Curiositynin NASAya soracag1 bir so-
runun cevabinin gelmesi igin 40 dakika
beklemesi gerekiyor.

Robotik Kol: Curiositynin Mars yiize-
yinde yapacagi analizlerin en 6nemli par-
¢asy, 2 metre uzunlugundaki bir robotik
kol. Bu robotik kolun ana gorevi Curiosity
tarafindan analiz edilmesi planlanan 6r-
nekleri Mars yiizeyinden toplayarak ara-
cin igindeki ilgili analiz birimine aktar-
mak. Tipki bir insan kolu gibi yani miim-
kiin oldugunca rahat hareket edebilmesi
i¢in eklemli olarak tasarlanan bu kol, tize-
rine diisen farkli gérevleri kolaylikla yeri-
ne getirebilmesi i¢cin matkap, kepge, firca
ve elek gibi aletlerle de donatilmus.

Bilimsel Ekipman: MastCam (Mast
Camera): Bu kamera yiiksek ¢oziiniirliik-
te iki kameradan olusuyor. Curiositynin
“kafa” bolimiinde yer alan MastCam'in
gorevi yiizeyin topolojisini ve atmosferi
incelemek.
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Arag Modiilii ChemCam'i kullanirken

NavCam (Navigation Cameras): Bir gift
yliksek ¢ozuniirliikte siyah-beyaz kamera-
dan olugan NavCamin gérevi adindan da
anlagilacag gibi ¢ektigi ti¢ boyutlu goriin-
tiller sayesinde Curiositynin “6niinii gor-
mesini” saglamak (navigasyon ve oryan-
tasyon). Ayni MastCam gibi NavCam de
Curiosity'nin “kafa” béliimiinde yer aliyor.

HazCam (Hazard Avoidance Came-
ras): En onemli gorevlerden biri de Mars
ylizeyindeki olasi tehlikelerin miimkiin
oldugunca 6nceden sezilmesi. Bu amag-
la Curiositynin alt bolimiine Hazcam adi
verilen ytiksek ¢oziindirliikte iki ¢ift siyah-
beyaz kamera yerlestirilmis. Kameralar
hep birlikte calistiginda ¢ok genis bir ala-
n1 ii¢ boyutlu olarak goriintiileyebiliyor ve
boylece dort metre uzakliktaki fiziksel teh-
likeleri bile kolaylikla tespit edebiliyorlar.
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ChemCam (Chemistry ¢ Camera):
Spektrometre, lazer ve 6zel bir kamera-
dan olusan ChemCam cihazinin gore-
vi Mars ylizeyindeki kayalar1 ve ¢akil tas-
larini analiz etmek. Cihaz bu gorevi yedi
metrelik bir mesafeden bile gerceklestire-
bilecek sekilde tasarlanmis. ChemCam de
Curiositynin “kafa” boliimiinde yer aliyor.

CheMin (Chemistry and Mineralogy):
CheMin Curiositynin robotik kolunun
Mars ylizeyinden toz haline getirerek top-
layacag1 kaya parcaciklarini ve toprak o6r-
neklerini inceleyecek olan iki analiz labora-
tuvarmdan biri. Gorevi robotik kolun ilete-
cegi orneklerin mineral yapisini analiz et-
mek. (Mineraller, bulunduklar1 bolgedeki
enerji kaynaklar1 da dahil olmak tizere ge¢-
misteki yasam sartlarina dair ¢ok 6nem-
li ipuglari tagir). CheMin, Curiosity'nin sag
orta bolimiinde yer aliyor.

SAM (Sample Analysis at Mars):
Curiosity’nin sahip oldugu en 6nemli bi-
limsel cihazlardan biri. Ug analiz siste-
minden olusan SAM’in gérevi, Mars yii-
zeyinden aliacak toprak ve kaya 6rnek-
lerinin ve Mars atmosferindeki gazlarin
incelenmesinden yola ¢ikarak, Mars'n
gecmiste ve gelecekte yasam i¢in uygun
bir yer olup olmadiginin ortaya ¢ikaril-
masidir. SAM, Curiosity’nin i¢ kisimla-
rina yerlestirilmistir. Ayn1 CheMin gibi
SAM de Curiositynin sag orta tarafinda
yer alir.

REMS (Rover Environmental Monito-
ring Station): REMS Curiosity’nin genel
amach meteoroloji istasyonudur. Ana go-
revi Mars'taki giinlitk ve mevsimlik degi-
simleri kaydetmek olan REMS’in Mars'ta
esen riizgarlarin hizi ve yonii, hava ve yii-
zey sicakligl, atmosferdeki nem orani ve
hava basinci gibi degiskenleri periyo-
dik olarak ol¢iip kaydetmesi planlaniyor.
REMS Curiositynin “boyun” boliimiine
yerlestirilmistir.

RAD (Radiation Assessment Detec-
tor): Diinyamizin sahip oldugu manye-
tik alan ve atmosfer, gezegenimizi uzay-
dan gelen oldiiriicii radyoaktif 1sinlar-
dan korur. Fakat Mars'ta hem kiiresel 6l-
cekte bir manyetik alan olmamasi hem
de bu gezegenin atmosferinin ince ol-
masl, yiizeyde yiiksek miktarda radyas-
yon bulunabilecegi kanisini gii¢lendiri-
yor. RAD’m gérevi de Mars yiizeyinde-
ki radyasyon seviyesini 6l¢mek ve 6l¢ii-
len miktarin 6zellikle insanlar icin 6ldi-
riicii olup olmadigini tespit etmektir. Bu
olgiimlerden yola ¢ikarak varilacak so-
nug, 6zellikle gelecekte Marsa yapilacak
insanli ucuslar agisindan ¢ok 6nemlidir,
ayrica bize Kizil Gezegende ge¢miste ya-
sam olup olmadigina dair 6nemli ipug-
lar1 verecektir. Radyasyon 6l¢iim cihazi
RAD aracin sag tist kismindadir.

MARDI (Mars Descent Imager): Yik-
sek ¢ozunirlikli bir video kamera olan
MARDInin gorevi Curiositynin Mars
ylizeyine inis asamasinin en son kismin-
da (4 km ve altinda) etkinleserek, inilecek
bolgenin videosunu ve fotograflarini ¢ek-
mektir. Kamera, Curiositynin sag 6n ta-
rafindadir.
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MAHLI (Mars Hand Lens Imager): Robotik ko-
lun en ucunda bulunan MAHLI, yiiksek ¢ozii-
niirlikld, renkli bir kameradir; bir cesit mikros-
kop olarak da distinilebilir MAHLI'nin goérevi
Curiosity’nin karsilastig1 cok kii¢tik maddeleri ince-
lemektir.

APXS (Alpha Particle X-Ray Spectrometer): Ro-
botik kolun tizerinde bulunan APXS’in gérevi Mars
yuzeyindeki kayalarin ve topragin kimyasal yapi-
sin1 ve bunlarin hangi siiregler sonucunda olus-
tugunu tespit etmektir. APXS ozellikle sodyum,
magnezyum, aliminyum, silisyum, kalsiyum, de-
mir ve kiikiirdiin varligina hayli duyarlidir. APXS,
Curiosity’nin 6n orta tarafina yerlestirilmistir.

DAN (Dynarmic Albedo of Neutrons): Curiositynin
arka kisminda bulunan bu cihazin gérevi ise ara-
cin gittigi yerlerde su, buz veya hidrojen olup olma-
digini tespit etmek. Yiizeyin bir metre altina kadar
Ol¢iim yapabilen bu cihaz, su aradig bolgede hid-
rojen, buz veya su bulunup bulunmadigini nétron
bombardimani ile tespit etmektedir.

Gale Krateri: Curiosity’nin gelecekteki “evi”: Yu-
karida da belirtildigi gibi Curiosity’nin 6 Agustos'ta
Mars’a inmesi bekleniyor. Inis bélgesi olarak secilen
Gale Krateri yillarca siiren ¢alismalarin ardindan
100 bilim insan tarafindan, 30 aday bolge arasin-
dan se¢ilmis. Adin1 Avustralyal astronom Walter E
Galeden alan 154 km ¢apindaki ve etrafi yiiksek dag-
larla gevrili bu kraterin en 6nemli 6zelligi Mars ytize-
yine gore algak bir alanda bulunmast. Su, yiiksek bol-
gelerden algak boélgelere dogru aktigindan, bilim in-
sanlar1 bu krater bolgesinin ge¢gmiste Marsta su bu-
lunup bulunmadigma dair kesin kanitlar sunacagi-
n1 diistiniiyor. Curiosity Mars yiizeyinde bir Mars yili
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(yaklasik iki Diinya yih) stirecek bu gorevi sirasinda,
aynu Spirit ve Opportunity gibi NASAnn tinlii “suyu
takip et” prensibini izleyerek, bir yandan gezegende
su oldugunu ispat etmeye diger yandan da Mars'in
ylizeyi ve atmosferi ile ilgili toplayabildigi kadar bilgi
toplamaya ¢alisacak. Curiosity’nin 6ncti niteliginde-
ki bu gorevi yakin gelecekte Marsa yapilmast planla-
nan insanl uguglar agisindan da hayati 6nem tagyor.
Curiosity'nin 6 Agustosta Marsa inisi sirasinda tiim
Diinyaya yasatacagi heyecan dolu 7 dakikanin ar-
dindan Mars yiizeyine sag salim inecegini timit edi-
yoruz. Oniimiizdeki aylarda Curiositynin Mars'tan
Diinya’ya gonderecegi birbirinden ilging haberlerde
bulusmak iizere.
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